STEP/DIR léptetdé motor meghajtd panel vezérlése

Két, sok feladatra hasznalhatdé step motor vezérld program PIC BASIC-
ben, ami egyben jé példa a pic BASIC programozasira, és a step/dir panelok
alkalmazasara.

Az elsé program egy lépteté motort tud elinditani, megallitani, iréany
valtasi, és egy nagyon széles tartomanyu sebesség valasztasi lehetdséggel.

A masik alkalmazasnidl beprogramozhaté 10 darab lépésszam/lépési idé
paros. A nyomégombokkal aztan kivalaszthatdé, hogy melyik legyen érvényes,
azaz hanyat lépjen, milyen sebességgel a motor, az inditdé jelre.

Néhany az eddigi alkalmazasokbdél: fényképezédgép egyenletes mozgatasa,
targyasztal forgatasa, ragasztdé adagold gép.

Ami kell hozza:

Egy PIC mikrokontrolleres mikrogép, a PICPLCl. (A kapcsolasi rajza,
leirasa a lenti honlapon.)

Természetesen egy mikodteté program a prociba.

Egy STEP/DIR meghajtdé panel.
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A PICPLCl és a driver panel Osszekotése:

A léptetd motor meghajtdé panel harom vezérld jelet var:

Egy CLK 6rajelet, amivel ugye léptetni fogja a motort.

Egy ,irany jelet”, a direction, vagy clockwise roviditéseként altalaban
DIR, vagy CW jeldléssel, ami a motor forgasi iranyat adja meg.

Es egy engedélyezé jelet, az ,enable” ami most EN-ként van jeldlve.

A PICPLC1l vezérld panel Bl, B2 és B3 sorkapcsait egy-egy vezetékkel
sorban a CLK+, CW+, és EN+ sorkapcsaiba kodssiik.

A step/dir panel CLK-, CW-, és EN- sorkapcsokba egyarant a mikré Gl -
GND - foldpontja keriuljon.

A léptetd motort meghajtd program mikodése:

Egyszerlien <csak midkodteti a lépteté motort, egy beallithatod
sebességgel, forgas irannyal.

A mikrén a négy nyomégombbdél a kettd koézépsé a LE/FEL gomb, amivel a
lépésidé allithaté. Jelen program verzidéban 0.0001 masodperces - 0.1
milliszekundum - 1lépésekben &allithaté a 1lépésidé, és a legkisebb 1lépésidd
0.0005 mp lehet.

A bal szélsé gombbal az irany valtoztathaté, a Jjobb szélsé a
Start/Stop, széval inditds/leadllités.
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A program percenként megnézi, hogy volt-e sebesség allitas. Ha igen,
elmenti az Uj értéket az eeprom-ba, a legkdzelebbi bekapcsolasnal mar ez
lesz a kiinduld érték.

A mikodésrél a LED-ek is adnak infét.
Az L2 masodperces iitemben villog, jelezve a
mikodést.

A kétszini LED ,z6ld fele” a kiadott
6rajellel wvan villogtatva, a piros LED az
iranytél fiiggéen kapcsol be.

Ha nagyon pici lépésidét allitunk be, akkor lehet, hogy a motor nem fog
elindulni.




A lépés szamlaldés program:

Van egy Start gombunk. Ha megnyomjuk akkor egy megadott 1lépésszamot
lép, egy megadott sebességgel.

Tiz ilyen beallithatdé lépésszam/lépésidd parosunk lehet.

A nyombébgombok funkcidija:

Négy nyomégombunk van, funkcidéjuk a kovetkezé: az elsé a "PROG",
(programozas) meniibe lépés.

Aztdn a LE és FEL gomb, a meni rendszerben mozgashoz, vagy egy
paraméter értékének csokkentésére/novelésére.

Végil a START, azaz inditas.

Tehat a kapcsoldék funkcidja:
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Bekapcsolas utan alapallapotban, program végrehajtas iizemmédban
vagyunk, és az l-es program aktiv.

A mikré varja az indité jelet a START gombrdl.

A le/fel gombokkal tudunk valtani a masik programokra. Az LCD-én
latjuk, hogy épp melyik program van kivalasztva, és a hozza rendelt
lépésszamot, és lépésidé fokozatot.

Ha valtoztatni akarunk ezeken a paramétereken, nyomjuk meg a PROG
gombot. A mikrén a négy nyomdégombbdl a kettd koézépsé a LE/FEL gomb, amivel
tudjuk a 1lépésszamot, 1lépésidét 4allitani, jelen program verzidéban 1-9999
fokozatban.

Széval a PROG lenyomasara az LCD-én megjelenik
a ,Lépésszam”, és azon a LE/FEL gombokkal tudunk
valtoztatni - ha akarunk. A PROG 1ujra megnyomva,
kovetkezik a 1lépés idé beallitas, természetesen
most is a LE/fel gombokkal.

Végil a PROG Ujra megnyomasaval visszatérink az
alap, végrehajtas iizemmédba.

A program figyeli, hogy volt-e sebesség/lépésszam 4&allitds. Ha igen,
elmenti az Uj értéket az eeprom-ba, a legkdzelebbi bekapcsolasnal mar ez
lesz a kiinduld érték.

Figyelem, ha nagyon pici 1lépésidét 4allitunk be, akkor lehet, hogy a
motor nem fog elindulni.

Ez a programverzidé az ,irany” vezérlést nem hasznalja, akar fixen is
bekothetéd.



A mikodésrél a LED-ek is adnak infét. Az L2 folyamatosan villog,
jelezve a mikodést.

A kétszind LED ,z6ld fele” a kiadott érajellel van villogtatva, a piros
LED az EN - ENABLE, engedélyezé - kimenet 4allapotat jelzi. A prébahoz
hasznalt step/dir meghajté panelndl alacsony szint kell az engedélyezéshez,
tehat akkor aktiv ez a kimenet, amikor a LED nem vilagit.



A TB6560-V2.0 meghajté panel:
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Maximalisan 3A-es terhelést bir, ezt ne | .
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A panel egyik végén van az erdésaramu rész,
a ,motor oldal”. Négy vezetékes bipolaris motort
tudunk vele meghajtani. A tekercsek a B-, B+,
A-, A+ sorkapcsokba, a - maximalisan - 24 voltos g o —
tapfesziiltség a GND és +24V menjen. A leiras o [ @PEEFEREEEENEER
kiilén megjegyzi, hogy KEESECECINcCEzuatE = [Eelelotdlolot ot LT
, hiszen pl. a tép rakdtése a motor ¢ (S Toli[eNHolIal ol TS
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A panel masik végén a vezérld bemenetek. Az | i e Toli oo a1
EN, Cw, és CLK Jjelekrdl mar volt szd, |e ® 52
mindegyiknek megvan a - és + kivezetése. s o Photocouplers
Ha 5 voltos jelekkel vezéreljitkk, akkor azok |e ® S5
kézvetleniil mehetnek a sorkapocsba, de ha 12 |° ey 3E
voltos vezérldjelekkel dolgozunk, akkor egy 1
Kohm, 24 volt esetén pedig 2.4Kohm soros O 00000 O
ellenallason keresztil menjenek a jelek.

(A PICPLC1l 0-5 voltos jeleket ad ki, tehat ,siman” Osszekothetjik a két
panelt.)

A vezérldjelek egy optdés 1levalasztason mennek keresztiil, tehat
vezérldépanel - ez esetben a PICPLC1l - fiilggetlenitheté a nagy arama résztél,

persze csak ha kilén tapot kap.

A léptetd motorokrdl:

A lépteté - step - motorokat elsédsorban a meghajtd
tekercsek mikodtetése szerint lehet csoportositani. Az
"unipolaris" motorok tekercseinek szama 4altalaban négy. Azok
egyik vége, egy kozds plusz tapra van koétve, a tekercs masik ag—ﬁ%fb—ﬂb
végét pedig egy kapcsoldé eszkéz. - tranzisztor, FET, vagy egy
meghajté IC - kapcsolgatja a tapfesziiltség negativ pdlusara. A
forgasirany a tekercsek kapcsolasi sorrendjétél fiigg. (A rajzon
az l-es és a 2-es a plusz tap.)

A Dbipolaris motorok - A&altalaban kettd - tekercsének iSRG
pbélusai a forgasiranytél fiiggéen kapjadk a polaritast, a
meghajtasnak tehat biztositani kell azt, hogy egy péluson hol
plusz, hol minusz téapfesz legyen.

Szoktak a motorokat a vezetékek szama szerint is csoportositani. A négy
vezetékesek a bipolaris motorok, ahol a két tekercs 2-2 pdblusa van
kivezetve. Az unipolarisoknal van a négy '"szabad" kivezetés, és a kozos tap,
tehat 5, wvagy ha csak 2-2 tekercs tapvezetékét kozositik, akkor Osszesen 6
kivezetés.
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A dolgot tovabb cifrazza, hogy a 6 vezetékes unipolaris motorok
altaladban hasznalhatéak bipolarisként is. Egész egyszerlen a kozositett
tapvezetéket nem kotjilkk be, és a két-két tekercset ,egynek” kezeljiik.

A motor bekodtése:

A teszthez egy kicsi, 800 1lépéses (!), 6
vezetékes, unipolaris motort hasznalok. Ahogy mar
volt réla szé6, a hat vezetékes unipolaris motorok
bekotheté bipolarisként is. Egy ellenallas mérdvel |
ki 1lehet mérni a két kozds tapvezetéket, ezek
szabadon fognak 1légni. Ugyanigy kimérheté melyik
két tekercs van sorba kotve, ezek mennek a B-, B+,
A-, A+ sorkapcsokba.

Kapcsoldédd dokumentacidk:

picbasic-A-fordito-program.pdf: a PICBASIC PRO forditéprogramrdl, és
annak telepitésérdl.

PBP_Reference Manual.pdf : a forditdé program, és az utasitas készlet
angol nyelvli leirasat, a telepités utéan meg fogjuk talalni a , DOCUMENTATION”
koényvtarban.

Picbasic-Forditas-betoltes.pdf: a BASIC programbél a mikrokontroller
szamara is érthetdé kdéd sorozatot kell csinadlnunk, majd azt beleprogramozni -
égetni, irni - abba. Példaképp egy egyszerd, az LCD-re irb6é, és "LED
villogtatdé" programot forditunk le a BASIC-el, toltink be, és futtatunk a
PICDEMO mikrokontrolleres vezérld panelen.

Végil nincs mas hatra, mint hogy sok sikert kivanjak a hasznalathoz.
Viszontlatasra: Torkos Csaba 8100 Varpalota Tancsics wu. 7. Telefon:
napkoézben: 88/473-784, egész nap: 06/30/9472-294, email: mikroklub@vnet.hu
Internet: http://www.mikroklub.hu, http://www.eprom.hu




